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Lojik konfigiirasyon sag agilmadan sol acilmaya degistirildiginde, JP10 konnektériiniin orijinal baglantusinin yerini degistirmeyiniz.

Ariza arama
baidis TANIMLAMA NOTLAR
SkrE START E dig start girisi etkinlestirilmesi
Sk 1 |START lig start girigi etkinlestiilmesi Aciklamalar
oPEn OPEN girisi etkinlestirilmesi
L5 CLOSE ginsi etkinlestinlmesi + T Yukan kaydir
PEd PED yaya girisi etkinlestinlmesi +
E "E__|TIMER girisi etkinlestirilmesi — 1 Asadikayd
P STOP girisi etkinlestirilmesi oK ¢ Onay/Ekran
Phgt PHOT fotosel ginsi etkinlestirilimesi calistirma
PhaP PHOT OP agilmada fotosel ginsi etkinlestinlmesi
Phcl | PHOT CL kapanmads fotosel ginsi ethinlestirimes) +—@] __
bAr BAR giivenlik kenar girisi etkinlestirilmesi g Menu Cikigi
BAF 2 Slave motor Uzerinde BAR guvenlik kenan rEiri i etkin- -
i lestirilmesi (karsiikl diizenlenmis kanatlar baglantisi)
SADECE ACILMADA ETKIN tersinme ile BAR gvenlik
[N-R kenan girisginin etkinlestirilmesi \-;;,va sadece aclimada
o etkintest edilmishassas glvenlikkerarolarak kanfigure
edilmis ise, Eslestirlmis FAULT girisinin etkinl estirilmesi
SADECE KAPANMADA ETKIN tersinme ile BAR glvenlik]
bAr kenan giniginin etkinlestinl mesi veya sadece kapanmadaj
£ etkintast edilmishassas glvenlikkenariolarak konfiglre
i
Sbe SWC Kapi kapanma sivicine bast
Slo SWO Kam Acilma sivicine basu
Bazi ayarlar degistirildi Karun ayarlan algilamasi icin kapinin 1 kez tam acihp otm kapanma ile
SEt kapanmas! gerglvch.su siraga Fotosel Kumanda bUton ve kullanmayin. ¥ P
DIKKAT! Engel algilama etkin degil
Erl i Fotoseller testi bagarisiz |Fot(m|letin baglantisini ve'veya lojik ayarlanni kontrol edin
02 Giwenlik kenartan testi bagansiz |%;§:&hggie:aﬂanmn baglantisin vesveya lojik ayarlann
Erl3 Acilma fotosel len testi basansiz Fotosellerin baglantisin vefveya parametre/lojik ayarm kontrol edin
EcO4 Kapanma fotosellen testi bagansiz Fatosellerin baglantisini ve/fveya parametre/lojik ayaring kontrol edin
E-05 Slave motor lizerinde giivenlik kenar testi basansiz | Gliven|ik kenarlannin baglantisi ve/veya parametre/lojik
Ll (karg ikl dizenlenmic kanatar badlantic) ayarlarin kontrol edin
E-0B 8k2 guvenlik kenarian testi bagansiz %ﬁ;},ﬁ,ﬁ’:&gﬂﬁ&mg'anm'“' ve/veya parametre/lojik
ErO1 Giivenlik kenan acilma testi basansiz Evglz?'l;#km:éaﬁn&n baglantisim velveya parametre/|ajik]
o . : Glvenlik kenarlanmin baglantisini vel/veya parametre/lojik]
ErDB Givenlik kenan kapanma testi basansiz ayariann kontrol edin g yapa )
- Motora baglanular kentrol edin
Er iH*  |Kartdonanim test hatas - Kartta donamim problemleri (teknik servise bagvurun)
Er3H* Engel sebebi tersinme - Amperostop Glizergah boyunca olas) engelleri komtrol edin
£ 4He Termik Ctomasyonun sogumasini bekleyin
- T Aksesuar cihazlar vefveya seri olarak baglanmis genisletme
ErGH® Uzaktan kumandal cihazlar ile iletigim hatasi kartlan ile baglant iyt kontrol edin
k] k] - = = i
E: 19 E’:TE: Sistem siipervizyon kontroli i hatass, ﬁgnwmﬁ wﬁmﬁ&.ﬁnwlnlz Problemin devam etmesi
l'fkllf;una bﬁ;|dll§llﬂsd|gl=§nﬂ1 ayarlaronaydarir Kart, algilananayarlar
. Hleislemeye devam edecektir
Erl2 Santral parametreler tutaribkhatas i LojiklerveParametreler) Kart ayarlannin dogrudanmasi gerekiyor
(Pararetreler we Lojkler).
Ok tusuna basildiginda kart varsaylan D-track lle Iglemn cektir.
Er13  |Dtrack parametrelerinde hata X upmL yﬂap o gmgw slemeye gece
ErED Limit swici hatasi Limit svic baglantilanin kontrol edin
ErF 1 Limit swig hatasi.Hareket baslad) $IVIC Dasili Kaldr | Limit svi¢ baglantilanm, moter baglantlarnin kontrol edin
EcF3 SAFE ginizlerinin dizer i SAFE girislerinin dog enmis olduklann) kontrol edin
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[ KURMA KILAVUZU
Klemens Tanim Tarif
L FAZ
2 m o Monofaz besleme
B3
E PRIM TRAFO Primer trafo baglantes
z JP32
Kart besleme:
P13 SEKTRAFO 24V~ Sekaonder trafo
5 10 MOT +
i Metor 1 baglantrs,
11 MOT -
o AUX 0 konhgure edlleblllr;l%—‘iars 1lan FLAGOR
20 AL 0- BESILI KONTAK 24V (NO) | [KINCI RADYO KANALL SC K GIFIS KAPIS| IKAZ LAMBASL Wllfiﬁmumandasli BOLGE 15IGL MERDVEN 151G
(1A MAX) Kumandasi/ ALK GIRIS KAPISI ALARMI FLASORS KLIPSLI ELEKTRIKLIKILT/ MIKNATISLI ELEK TRIKLI KILIT/ BAKIMS
-] 21 FLASORVER AU gslannin konfiqurasronu” tablgs o e alin,
-4 26 AUX 3 konfiglire edilebilir gk - Varsayilan Cikis [KINCI RADYO EANALL i _
AUX 3- SERBEST KONTAK (M. IKINCI RADYD KANALL SCA ACIK GIRIS KAPIS| IKAZ LAMBASL MPII?IGI,ICumandaSh’ BOLGE ISEI‘_MERDF\EN]QC{
(Max 24V 1A) Kumandasi/ ACIK GIRIS KAPIS| ALARMI FLASOR KLIPSLI ELEKTRIKLEKILITY MIKMATISL ELEKTRIELI KILIT/ BAKIMS
27 FLASOR VE BAKIM. “AUX cikislanmin konfigurasyonu™ tablosunu referans alin.
R 41 +REF SWE Ortak limit sivici
g '}: 42 SWC SWC kapanma limit sivic (N.C).
43 SWO SWO agiima limit sivici (NC.)
e 50 24\~ (-
g g = T :+]] Aksesuar beskeme cikisi.
= -
=
.E Test edilmis guvenlik cihazlan icin besleme ¢ikes (fotosel verici s ve hassas guivenlik kenan vericisi).
=3 52 24Vsafe Sadece manevia devri esnasnda etkin gkig.
- 60 Ortak Ortak giriger 1C1 ve lC 2
3 Konfigiire edilebilir kumanda girisi 1 (N.0.) - Default START E
= &1 K1 START E / START |/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
g “Kumanda giriskerinin kon figlirasyonu” tablesunu referans alin.
3 Konfigune edilebilir kumanda girisi 2 (N.0.) - Default PED.
62 £z 5T Er‘SThP.TI!OPEN#CL&E#PED!HMERMHR PED
70 Ortak Ortak giriger STOP, SAFE 1ve SAFE2
Kumanda, manevray keser, (ML)
= n sTop E:I!gmlﬂ;ﬁ%a 'ylgrnggq E_ailll hﬁ,’,}mﬁ Do PROT
H Lire ir guveniik gingi T (N.C) - Liefault f
é 73 SAFE1=4 Vapiniz F'HOT?"PI‘K)TTEST.I‘ T OP / PHOT OPTEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8¥2 / BAR OP / BAR OP
g i TEST/BAR 82 OP/BARCL/ BAR CL TEST / BAR 8Kz CL
— 73 FAULT 1 SAFE 1'e bagl givenlik cihazlanmin test girisi.
g Kanfigure edilebilir wenll'k?lpriljl 2 (M. - Default BAR
5 24 SAFE 2 PHOT/ PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OPTEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 882 / BAR OP / BAR OP
9 '_IEET! BAR 8K2 OP/BARCL / BAR CL TEST / BAR 8K2 CL
75 FAULT 2 SAFE 2'ye bagh glvenlik cihazlanmin test girigl.
Aniten ginsi.
g ¥ ANTEN 433M|'F21‘E arlanrmig bir anten kullanin, Anten-Alic badlantsi igin RG58 koaksivel kablo kullanin, Antenin yakininda
E metal kitlelerin bulunmas, radyo sinyallerinin ahgim olumsuz etkileyebilir. Verici kapasitesinin yetersiz olmas
# SHIELD halinde, anteni daha uygun bir pozisyona tagryn.
AUX gikiglarinin konfiglirasyonu

Lojik Aux=0- 2. RADYD KANALI ¢ikigi.
Kontak, .1 kanalimin etkinlestiril

Lojik Aux= 1 - 5CA ACIK GIRIS KAPIS| IKAZ LAMBAS| Cikey. R
Kontak, agdma esnasinda ve acik kanat ile kapal, kapanma esnasinda aralikl, kapal kanat ile agik kalir.

i = 2 - KAPI 1
Djllfa mmnz mamli'gwﬂ rr Elomnitavds‘a 'i'ffﬁi'.e boyunca kapal kahr.

Lojik Aux= 3 - BOLGE 151G kumanda qikig.
Kontak, manevranin tim suresi boyunca kapah kalir,

ojik Au=4 - MERDNENIEIIDGIdEkIE

tak, manevra basla 1 'én'rye boyunca kapal kalir.
ojik ALx= 5 - BAHCE &ml ACTK ALARMI cikis1. )
in ach arlanmes TCA'ya gire iki Ka nca ack kalmas ha

ojik Aux=6 - FLASOR icin clkis -
{ojnraLkanaﬂannsharégetgtﬁ?ilmesiemasmda kapah kalir.

KBhtak B acimads. 3 sanie boyunea ke Ral:

Lojik Aux= 8 - MIKNATISLI ELEKTRIKLI KILITig'ig cilkis.
Kantak bahoe airis kapisi kapal aldugunda kapal kalir.

ﬁu::gm;iéi-EAKIM %I_ugi e . . P
Kontak, bakim talebini bildrmek icin Bakim parametresinde diizenlen mis degere ulasilana kadar kapali kalir,

Aux= 10 Lojigi - FLASORVE BAKIM Cikig,
Hglﬁialt hl{ﬁan#ﬁgreketetﬁlilméli tl-ss!nasmda kapah kalr, Bakam parametresinde dizenlenmis degere ulasiimas halinde, manevra sonunda, kapal kanatile komiak, bakim talebini

bildirmek icin 10s boyunca 4 kez kapanir ve 5s boyunca acilir

Not: Cikuslardan herhangi biri 2. Cikis radyo kanal olarak konfigiire edilmemis ise, radyo kanali yaya girisini kontrol eder.

Kumanda girislerinin konfiglirasyonu

Lijik IC= 0 - Start E olarak konfigure edilmis giris. Lojik MOV uyannca igleme, SEEP-bY-SEEP MouElak, Trafik lambasi isletmesi igin dis start.

Lojik IC= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyannca igleme, SEEP-bY-SEEP MauElat, Trafik lambas isletmesiicin ic start.

Lojik IC= 2 - Open olarak konfigire edilmis giris.
Kumanda, biracma gergeklegtinir. Girigin kapali kalmasi halinde kanatlar, kontadgin agilmasing kadar agik kalirlar. Kontak agikken otomasyan, tca siinesi (etkin ise) sonrasinda kapanr,

Lajik IC= 3 - Close olarak kenfigire edilmis giris.
Kumanda, bir kapatma gerceklegtirir.

Lojik IC= 4 - Ped olarak konfigiire edilmis giris.
Kumanda, kismi biryaya gingl agma gerceklestirir. Lojik MOV uyannca isleme. SEEP-bY-5LEP MowEiMnt

Lojik IC= 5 - Timer olarak konfigure edilmis w o .
Open'a benzer isleme, fakat kapanma, sebekeden beseme kesilmesi sonrasinda da garanii edilir.

Lejik1C= 6 - Timer Ped olarak }wnﬁgi]re edilmi&girgx_ » . . —
Kumanda, kismi bir yaya girsi agm Igerqek tirr. Girisin kapal kalmas: halinde kanat, kontagin aglmasina kadar agik kalw, Glrrg:_ka 1 kalmasi ve Start E, Start | veya Open
;glr'gﬁgdé[ﬁ?rndan irinin etkinlestiriimesi halinde, komple bir manewa gergeklegtinilir ve sonfa yaya girisi agma yeniden dizenienir. Kzpanma, sebekeden besleme Kesilmesi senrasinda da




POLEDOOR OTOMATIK KAPI SISTEMLERI

KURMA KILAVUZU

Giivenlik girislerinin konfiglirasyonu

Lojik SAFE= 0 - Phot, fotosel olarak konfigiire edilmis giris test edilmemis (*). (Fig. T, Ref. 1).
Ek test kontad ile donatiimans olan cihazlann baglantisini saglar. Karamma halinde, fotoseller gerek aglmada gerekse kapanmada etkindirer. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasy,
sadece fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir. Kullaniimadiginda jumper'i takill birakin.

Lojik SAFE= 1 - Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigure edilmis giris. (Fig. T, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, fotoseller gerek agimada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasy, sadece
fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters gevirir.

Lojik SAFE= 2 - Phot op, sadece agimada etkin fotosel olarak konfiglre edilmis gins test edilmemis (*) (Fig. T, Ref. 1).
Ek test kontadi ile donatlmang olan cihazlann baglantising saglar. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre digi birakilir. Agima asamasinda, fotoselin kararma siiresi
boyunca hareketi bloke eder. Kullamimadidinda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE= 3 - Phot op test, sadece acimada etkin test edilmis fotosel olarak konfigire edilmis giris (Fig. T, Ref. 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Karamma halinde, kapanmadaki fotoselin islemnesi devre disi biakahir, Aciima asamasinda, fotoselin karama siiresi boyunca hareket bloke eder.

Lojik SAFE= 4 - Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfiglre edilmis gins test edilmemis (*) (Fig. T, Ref. 1),
Ek test kontagi ile donatiimamug olan cihazlann baglantisini saglar. Karanma halinde, agilmadaki foteselin islemesi devre dig biakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.
Kullamimadiginda jumper’ takil birakin.

Lojik SAFE= 5 - Phot ¢l test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigure edilmis giris (Fig. T, Ref 2).
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, agiimadaki fotoselin islemesi devre disi birakilr. Kapanma asamasinda derhal ters cevirr,

Lojik SAFE= 6 - Bar, hassas givenlik kenan olarak konfigiire edilmis giris test edilmemis (*) (Fig. T, Ref. 3).
Ek test kontad ile donatilmamis olan cihazlann baglantising saglar. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir. Kullanimadiginda jumperi takil birakin

Lojik SAFE= 7 - Bar, test edilmis hassas glvenlik kenar olarak konfigure edilmis giris (Fig. T, Ref. 4).
Manevra baslangicinda hassas guvenlik kenarlannin testini etkinlestirir, Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters gevirir.

Lojik SAFE= 8 - Bar 8k2 olarak konfigiire edilmis giris (Fig. T, Ref. 5). 8K2 rezistif kenar igin girig.
Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir,

Lojik SAFE=9 Bar op olarak konfiglire edilmis giris, sadece aciimada etkin tersinme ile hassas guvenllk kenan, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

erceklestirir (Fig. T, rif. 3)
E 'tcest kgrnraél "(I;e ﬂnnat||mam| oian cihazlarin baglantisin sa

CALITTTLANE M 0 1 Imadidinda par

glar. Agilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda
bl

ik SAFE=10 Bar op zest ol ala on gure edilmis giris, sa -:e aﬂmada etkin tersinme ile test edilmis hassas guvenlik kenan, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otemasyoenun
d'.lr-:il.rrull'nals:mtSTO?‘_’t};_I ceklestirir %T rif, 4).

Maﬁralha angian assas liven |k enarlarinin testini etkinlestirir. A¢lima asamasinda yapilan mudahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda
mudahale va neden olu

Lojik SAFE=1 I Bar 8k2 op olarak konfigure edilmis girig, sadece acilimada etkin tersinme ile glivenlik kenan 8k2, kapanma srasinda etkinkilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
erceklestirir (Fig. T, rif. 5
gg I; % [ ﬁda VaDII)aI'I miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda midahale durmaya neden olur.

Lojik SAFE=12 Bar dl olarak konfiglire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas guvenlik kenan, agima sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)

erceklemrlr [Faﬁ . T, rif. 3),
k test Imnragl e ﬂnnatllmam olan c|haz|ar|n baglantlsml sa1ar Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda

011 : ; rc tesw arakkonf gl.lI‘\EEI rm;gms saece apanmdaetkmtersmme|Ietestednlmﬁhassasguvenlrkkenan aciima sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonundurdurulmasim

STOP eklestirir (Fig. T, rif. 4),
MEITE'\E'I% g;l‘aﬁ?;mn&a%assasgimenhkkenaﬂanmn testini etkinlestirir. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agiima asamasinda

Lojik SAFE=14 Bar 8k2 d olarak konfiguire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile guiivenlik kenan 8k2 , agilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasin (STOP)

erceklestirir (Fig. T, rif. 5). N . ) ) . B
Ea nima asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agiima asamasinda miidahale durmaya neden olur.

L rulanmamis yéntemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D" tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az altiayda
ir Sik?lkﬂl! zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.
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TESISI AYARLAMA MENUSU (FIG.1)
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l On alarm 0 0 0 0 0 1
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I| OK I| J Aciimada impalslan bloke et 1] 0 0 1 1 0
rh: Saga monte edilmis motor
Lh: Sola monte edilmis motor
Ar: Otomatik igleme, konut tipi
5r: Yar otomatik igleme, konut tipi
Ac: Otomatik isleme, apartman tipi
Sc: Yan otomatik isleme, apartman tipi
Ind: Insan mevcut igleme
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KURMA KILAVUZU
TABLO “A” - PARAMETRE MENUSU - (PR-A)
Parametre | Min. | Max. | Default | Kisisel Tamim Tarif
Otomatik kapanma : 25 i it
EchR ] 120 10 siiresi Ayari [sn] Otomatik kapanma Gncesi beklemne siresi,
ErELDRE Trafik lambasi
;" : 1 180 40 balgesini bogaltma | Trafik lambasi tarafindan dizenlenen trafige iliskin bolgenin bosaltiima stresi.
eirk siiresi [sn]
i ; Toplam strokun yuzde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlann agiimada yavaslama alani.
AT ¢iimada yavaslama | DIKKAT: Parametre degistirildikten sonr, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
oPd I5ESLotid | 1% [ s0 | 10 a1 oL ik g
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Ka 3 Toplam strokun yuzde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlann kapanmaca yavaslama alani.
' ) panmada DIKKAT: Parametre degistirildikten sonr, kesintisiz komple birmanevra yapiimasi gerekli
cld I5E5Lolid [ 1% 50 W yavaglama alami [%)] olacakuir. } . ¥
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
PACE IRL . ; PED yaya kumandasinin etkinlestiilmesinden sonra toplam aciimaya gore yiizde olarak kismi
oPEn InG i g =0 Kismi agiimaf3e] aglml; glanl. iy
Agiimada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan glc. Birengel alarmi olusturmadan énce,
autoset esnasinda bellege kaydedilmig (ve daha sonra guncellenmis) olan haricinde cekilen glig
PR lzdesini temsil eder. P M I
giimada kanadi apametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
offorck 1 = o kanatlann giicii [%] A PR i ; :
DIKKAT: Darbe giicii lizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanms diger de?er ile
yiirrliikteki glivenlik kurallanna uyuldugunu kontrol edin (¥). Gerekli olmas halinde,
ezilmeyi onleyici giivenlik cdhazlari kurun (%),
Kapanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan gug. Bir engel alarmi olusturmadan once,
autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra guncellenmis) olan haricinde ¢ekilen glig
Kapanmada lizdesini temsil eder. )
cLSFarcE 1 99 50 kanadin/kanatlarn metre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir,
guicti [%] A DiKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger degerile
yururlikteki glivenlik kurallanna uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmas halinde,
ezilmeyi énleyici glivenlik cdhazlar kurun(*¥).
“Yavaslama hizinda agllmada kanat/kanatar tarafindan ulanan glic.
Birengel alarmi olusturmadan dnce, autoset esnasinda bellege kaydedilmis (ve daha sonra
Yavaslayarak tincellenmis) olan haricinde cekilen gl yiizdesini temsil eder.
SPSLlF e 1 99 s0 acilmada kanat/ metre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanr.
kanatlann giici [%] A DIKKAT: Darbe giicii lizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger dedger ile
yiiriirliikteki giivenlik kurallanna uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmas halinde,
ezilmeyi énleyici glivenlik cdhazlar kurun (*¥),
“Yavaslama hizinda kapanmada kanat'kanatlar tarafindan uﬂulanan glic.
Bilenqel alarmi dui:l[urmadan once, autoset esnasinda bellede kaydedilmis (ve daha sonra
Yavaslayarak incellenmis) olan haricinde cekilen gl yiizdesini temsil eder.
cL55LLd. 1 %0 50 kapanmada kanat/ metre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanr.
ForcE o . . —
e kanatlann gicii [%] DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deder ile
yurirliikteki giivenlik kurallanna uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi Gnleyici glivenlik cdhazlar kurun(*#).
Motor/motorlar tarafindan agilmada ulaglmasi mimkun maksimum hizin yiizdesi. :
oP SPEE 15 99 29 Agilmadaki hiz [3] E::clgﬂ;faﬂnﬂﬂe degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
! Motor/motorlar tarafindan kapanmada ulagimas mumkin maksimum hizin yizdesi, i
L SPEE 15 99 99 Kapanmadaki iz | DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
et [46] olacaktir.
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Maksimum isleme hizinin ylzdesinde ifade edilmis, yavaslama asamasinda agilmada ve
I&Eanmada motorun/moterlann hiz.
Stol SPEEd 15 30 25 Yavaslama hizi [%] KAT: Parametre dedgistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
olacalt.
DIKKAT: Ekran Gizerinde "SET" bulundudgunda, engel algilama etkin degildir.
Bakim egigi manevra 2 2 i gz
Vanidiktan sonra, Bakim veya Flasar ve Bakim olarak konfigtire edilmis AUX gkis Uzerincde bakim
fif InkEnfncE B 250 o e Eﬁg;?lama yapimasinin gerekli oldu@gnun ildirildigi manevra saysini diizenlemeyi saglqlar

(*) Avrupa Birligi cercevesinde giig limitleri icin EN12453 standardim ve élcii metodu icin EN12445 standardini uygulayin.
(**) Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi aracihigi ile azaltilabilir.

(***) Eger hesaplanan deger 30 cm'nin altinda gikarsa, 30 cm ayarlamir.




POLEDOOR OTOMATIK KAPI SISTEMLERI

KURMA KILAVUZU
TABLO “B" - LOJIK MENUSU - (LoG ic)
Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
Otomatik 0 Otomatik kapanma devre disi
tchA Kapanma 0 v
Aktif | Pasif 1 Owomatik kapanma devrede
0 Lojik etkin degil
FASE cLS Hizh kapanma 0
1 Ayarlanmis TCAnin sonunu beklemeden dnce, fotosellerin serbest birakilmasindan 3 saniye sonra kapatir
Start E, Start |, Ped olarak konfiglire edilmig
2 girigler 4 adim lojidi ileigler. S
2 ADIM 3ADIM 4 ADIM
KAPALI ACAR
Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis ACAR ACAR
SEEP-bY-SEEP Adimadim 0 i girisler 3 adim lojigi lle isler. Kapanma KAPANMADA STOP
MouENnk hareketi ajamasi esnasindakiimpals, hareketi ters
cevirir. AGIK KAPATIR KAPATIR
KAPATIR
ACILMADA STOP +TCA | STOP +TCA
Start E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmig STOP
2 girisler 2 adim lojigi lle isler. Her impalsta soNRAsl | AGAR AGAR AGAR
hareketi ters gevirir.
; 0 Yanip sonen 151k, motorun/motorlann harekete gegmesiile ayn anda yanar.
PrE-ALACN Gnalarm 0
1 Yanip sonen 151k, motorun/motarlann harekete gegmesinden yaklagik 3 saniye Gnee yanar
0 Impalsh isleme.
insan Meveut isleme.
Giri 61, OPEN UP olarak konfigiire edilir.
1 Giris 62, CLOSE UP olarak konfigiire edilir,
OPEN UP veya CLOSE UP tuslan basil tutulduklan sirece manevra devam eder.
hal.d-Ea=rlin [hagsisi 5 DIKK.AT: Ginfenlik.dilzelien etkin c!eﬁnl. i
Emergency Insan Meveut igeme. Normalde impalshiigleme.
Kartin, gUvenlik duzenlerinin (fotosel veya guivenlik kenar), Erdx) testieninde art arda 3 kez basansiz olmasi halin-
ce, OPEN UP - CLOSE UP tuglan serbest birakildiktan sonra 1 dakika boyunca etkin konumda kalan Insan Mevcut
isleme etkinlestirilir.
2 Giris 61, OPEN UP olarak konfigtire edilir.
Giris 62, CLOSE UP olarak konfigure edilir.
DIKKAT: Emergency insan Meveut ile giivenlik diizenleri etkin konumda degildir.
Aglirken 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmig giriglerin impals, aciima esnasinda etkiye sahiptir.
bl oPEn butonlan 0
bloke et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigire edilmis ginglerin impalsi, aciima esnasinda etkiye sahip dedildir.
.- TCAdaimpalslar & 0 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmig girslerin impalsi, TCA molasi esnasinda etkiye sahiptir.
¥ c
blokeet 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmis giristerin impals,, TCAmolas esnasinda etkiye sahip degildir.
Kapanmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfiglire edilmis girislerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahiptir.
bl cLoSE impalslari bloke 0
et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmig giriglerin impalsi, kapanma esnasinda etkiye sahip dedildir.
0 Stop ve geri hareket koruma miidahalesi esigi, ayarlannus degerde sabit kalir.
Kontrol Unitesi, her harekete gegiste otomatik olarak engel alamminin midahale esiginin dengelenmesini gerceklestirir.
IcE Ice Fonksiyonu 1] EN12445 standardh gergevesinde dngériilen noktalarda dlgiilen darbe giicii degerinin, EN 12453 standardinda
1 belirtilenin altinda oldugunukontrol edin. Siphe halinde yardimer glivenlik cihazlanni kullanin,
Bu fonksiyon, diigik sicakliklar ile igleyen monitaj tlirlerincle faydalidir.
DIKKAT: Bu fonksiyon etkinlestirildikten sonra, autoset manevrasi gerceklestirilmesi gerekir.
aPEn lh aEREF Agilma ybnii ters 5 0 Standart islerne (Bakin Fig. U, Ref. 1).
d IrEck. cevirme :

Standart islemeye gire aglma yonii ters cevrilir (Bakin Fig. U, Ref. 2)




KURMA KILAVUZU

Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamay Secenekler
isaretleyin
= 0 Phot, fotosel hem agilirken hem kapamirken devrededir
% 1 Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigire edilmig giris,
SAFE | 0
70.72 E 2 Phot op, sadece agilmada etkin fotosel olarak konfig lre edilmis giris.
T 3 Phot op test, sadece agilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfiglre edilmis girs
ES 4 Fotosel sadece kapanirken devrede olur ve kapiyl geri acar.Kapi acilirken devreye girmez,
=TS
2 H E 5 Phot ¢l test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
-]
g- —
%2 § [ Bar, hassas guvenlik ke narn olarak konfigure edilmis girig.
é E ,'T 7 Bar, test edilmis hassas glivenlik kenan olarak konfiglre edilmis girs
a2
Qg E ] Bar 8k2 olarak konfigire edilmis giris,
E i ZE- 9 Bar OP olarak konfigire edilmis giri, sadece aqlmada etkin tersinme ile hassas guvenlik kenan, Kapanmada
CAFE 2 - E.,.E 6 hareketin durmasi sajlanir.
G E E 10 Bar OF TEST alarak konfi Ureedilmiagiriﬁ, sadece agimada etkin tergnme ile test edilmig hassas givenlik kenarn,
70-T4 ED b Kapanmada hareketin durmasi saglamir.
s E g n Bar OP 82 olarak konfiglire edilmis giris, sadece agimada etkin tersinme ile hassas glive ndik kenari. Kapanmada
] gz hareketin durmasi sad lanar.
Ry i Bar CL olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenan. Aclmada
b T hareketin durmas sag lanir,
g E g 13 Bar CL TEST olark konfigure edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edidmis hassas givenlik
= -~ 2 kenan, Aglimada hareketin durmas saglamr.
wWE D Bar CL 8k2olarak konfigire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenarn. Aglmada
nBY 14 hareketin durmasi sadlanir. EEE = . M
™ - o Ic1 veya le2 = 0 yapilirsa dig tarafa baglanmig buton
=
[ E E o 1 Ic1 veya lc2 = 1 ig tarafa baglanmig buton
60-81 g ﬁ‘ % 2 le1 = 2 yapihirsa 60-61 sadece ac butenu olur
3 ‘% B 3 Ic2 = 3 yapilirsa B0-62 sadece kapa butonu olur
&.8 % B ﬁg 4 Ped olarak konfigiire edilmis giris.
c =}
P E E E 4 5 Timer olarak kanfigiire edilmis giris.
= 6 Timer Pedonale olarak konfiglre edilmis giris.
0 2. Radyo Kanali olarak konfigure edilmis gikis.
T T 1 SCA, Bahce Girig Kapisi Agik Tkaz Lambasi olarak konfigire edilmig cikis.
RUH O gikiginin kon- ] 2 Kapi I563 kumandasi olarak konfiglire edilmis gikig,
figiirasyonu N =
3 Balge 1515 kumandasi olarak konfigiire edilmis qikig
4 Merdiven 1ad olarak konfiglre edilmis ikis
5 Alarm olarak konfiglre edilmis ¢ikis
[ Flagor olarak konfigire edilmig ¢ikis
AUX 3 gikiginin 7 Klipsli Kilit olarak konfigiire edilmis cikis
AUH 3 konfigirasyonu, 0 = = o
2627 B Miknatsh kilit olarak kenfigure edilmis qkis
9 Bakim olarak konfiglire edilmis qkis
10 Flagér ve Bakim olarak konfigiire edilmis gikis.
o Alicy, rolling-code (atlamali) modunda islemek icin konfigiine edilmigtin.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilmez
Sabit Kod 0
F IKEd cadE : Alicy, sabit ked modunda islemek icin kenfigiire edilmistir,
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilir.
TABLO“C”- RADYD MENUSU (~Ad ia)
Lojik Tanim
Start tusu ekle
Rdd SERCE | Arzy edilen tugu Start komutuna eslestirir
2ch tugu ekle
Add 2ch | Arzuedilen tusu, 2. radyo kanall kumandasina eglestirir. Cikuslardan herhangi biri 2. Cikis radyo kanali olarak konfiglire edilmemisise, radyo kanal)
yaya girisini kontrol eder.
Ligteyi Sil
= (T DIKKAT! Biitiin kaydedilmis radyo kumandalan, alicinin hafizasindan tamamen siler,
E-RSE & ¥ § radyo
d rH Alicr kodu okuma
el e Radyo kumandalarn klonlanmasi icin gerekli ahia kodunu gorintiiler.
ON = Onceden kaydedilmig bir W LINK vericisi aracili§i ile kartlarin uzaktan programlanmasini etkinlegtirir,
ull Bu etkinlestirme, W LINK radyo kumandasina son basiimasindan itibaren 2 dakika etkin kalir,
OFF=W LINK programlama devre digi.




